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（57）摘要 

     本发明公开了一种电动收缩门，属

于电动门及无线控制领域，其是在电动收

缩门的基础上增加了远程控制功能，由远

程控制系统实现。所述远程控制系统包括

微处理器模块、无线传输模块、图像采集

模块和 LED 点阵，其中无线传输模块和图

像采集模块均连接微处理器模块的输入，

微处理器模块的输出分别连接 LED 点阵和

电动收缩门驱动器，远程控制系统由上位

计算机无线控制。本发明改变了传统电动

门的控制模式，使监控人员的工作更加方

便。 
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权 利 要 求 书 

 
1.一种电动收缩门，其特征在于：在电动收缩门的驱动器上连接远程控制系

统，远程控制系统与上位控制计算机无线连接。 

2.根据权利要求 1 所述的电动收缩门，其特征在于：所述远程控制系统包括

微处理器模块、无线传输模块、图像采集模块和 LED 点阵，其中：无线传输模

块和图像采集模块均连接微处理器模块的输入，微处理器模块的输出分别连接

LED 点阵和电动收缩门的驱动器。 

3.根据权利要求 2 所述的电动收缩门，其特征在于：所述无线传输模块采用

Zigbee 射频模块。 

4.根据权利要求 2 所述的电动收缩门，其特征在于：所述图像采集模块采用

CCD 摄像头。 
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说 明 书 
 

一种电动收缩门 

 

技术领域 
[0001]    本发明涉及一种具有远程控制功能的电动收缩门，属于电动门及无线

控制领域。 

背景技术 

[0002]    在工厂、学校、居民小区的大门口通常会采用电动收缩门作为门具，

其是由附近传达室内的安保人员控制，用于防止闲杂人进入。 

[0003]    安保人员一般是按规定拒绝无证人员进入，但有些客人也无法提供证

件，从而导致被无情地拒之门外，进而引发客人与安保人员发生争执，不但影

响了客人情绪，同时也浪费了宝贵时间，如果门口的情况能及时反馈到内部领

导处，那么这种情况完全可以避免。 

发明内容 

[0004]    本发明针对背景技术中的问题，而提出一种能远程控制的电动收缩

门。 

[0005]    该电动收缩门在其驱动器上增设了远程控制系统，远程控制系统与上

位控制计算机无线连接。 

[0006]    所述远程控制系统包括微处理器模块、无线传输模块、图像采集模块

和 LED 点阵，其中：无线传输模块和图像采集模块均连接微处理器模块的输

入，微处理器模块的输出分别连接 LED 点阵和电动收缩门的驱动器。 

[0007]    优选地，无线传输模块采用 Zigbee 射频模块。 

[0008]    优选地，图像采集模块采用 CCD 摄像头。 

[0009]    技术效果： 

[0010]    1、实现了电动收缩门的远程控制，从而使门卫工作更加人性化。 

[0011]    2、结构简单，易于实现，使电动门兼容了远程监控功能，无需另装监

控摄像头。 

[0012]    3、提高了安保工作的效率，适用于各种限制进出的大门。 

附图说明 

[0013]    图 1 为本发明的结构框图。 

具体实施方式 

[0014]    下面对本发明作进一步说明。 
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[0015]    本发明电动收缩门的结构如图 1 所示，其是在现有电动收缩门的基础

上进行改进，增加了远程控制系统。 

[0016]    该远程控制系统包括微处理器模块、无线传输模块、图像采集模块和

LED 点阵，其中：无线传输模块和图像采集模块均连接微处理器模块的输入，

微处理器模块的输出分别连接 LED 点阵和电动收缩门的驱动器。 

[0017]    微处理器模块采用 ATMEL 的 AT89S51 单片机及内部程序实现；无线

传输模块采用 Zigbee 无线射频模块实现；图像采集模块采用 CCD 摄像头，用

于获取监控画面；LED 点阵用于滚动显示相关文字信息。 

[0018]    远程控制系统通过 Zigbee 模块无线连接上位控制计算机，上位控制计

算机通过视频信息查看大门情况，并可控制电动门打开和关闭，同时可以编辑

文字内容由 LED 点阵显示出来。 
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说 明 书 附 图 
 

 


